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Akademik Kadro

 ÖĞRETİM ÜYESİ  ANABİLİM DALI       ÇALIŞMA ALANI

Prof. Dr. Zehra Saraç     

 Elektromanyetik 

Alanlar ve Mikrodalga 

Tekniği

• İşaret ve görüntü İşleme
• 3-B Görüntüleme ve yapay zeka uygulamaları

• Metroloji ve uzaktan algılayıcı sensör yapıları

• Tahribatsız test sistemleri

• Fotonik, optik sistemler ve veri analizi

• Fiberoptik sensör uygulamaları

Prof. Dr. Nihat 

Kabaoğlu
 Haberleşme

• Ağ kaynak optimizasyonu, Yeni nesil haberleşme 
• Hüzmeleme
• Yapay zeka ve makine öğrenimi tekniklerinin 

kablosuz iletişim uygulamaları

Prof. Dr. Kürşat Ayan Elektrik Tesisleri
• Elektrik Enerjisi ve Güç Sistemleri
• Akıllı Elektrik Şebekeleri
• Güç Elektroniği

Doç. Dr. Erdoğan Aydın  Haberleşme
• Yeni nesil kablosuz haberleşme sistemleri
• 6G ve ötesi haberleşme
• Kablosuz haberleşme için derin öğrenme

Doç. Dr. Haluk Bayram
 Kontrol ve Kumanda 

Sistemleri

• İnsansız (Kara, Hava, Suüstü) otonom sistemler
• Robotik
• Yapay zeka (sağlık, su arıtma, içme su kaynakları)
• Hedef Konumlandırma ve Takibi 
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Akademik Kadro

 ÖĞRETİM ÜYESİ  ANABİLİM DALI       ÇALIŞMA ALANI

Dr. Öğr. Üyesi Sinem Keleş  Elektronik

• Elektronik devreler
• Analog tümdevreler
• Düşük güç ve düşük gerilimli analog devre 

tasarımı

Dr. Öğr. Üyesi İbrahim Genç
 Devreler ve 

Sistemler

• Yapay sinir ağları
• Sistem modelleme ve simülasyon
• Örüntü tanıma
• Nanoelektronik

Dr. Öğr. Üyesi Doğay 

Altınel
 Elektronik

• Makine öğrenmesi ve derin öğrenme 
uygulamaları

• Kablosuz haberleşme sistemleri
• Enerji hasatlama

Dr. Öğr. Üyesi Filiz Gürkan 

Gölcük
 Haberleşme

• Görüntü işleme
• Derin öğrenme uygulamaları (obje tanıma 

ve takibi, sınıflandırma)
• Makine öğrenmesi ile veri analizi

Dr. Öğr. Üyesi Güner Tatar Elektrik Makineleri
• Elektrik Makineleri ve Enerji Dönüşümü
• Gömülü Sistemler
• Yapay Zeka
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Tezli Yüksek Lisans Öğretim Planı

1.Yarıyıl
Ders Kodu Ders Adı T-U-L Kredi AKTS

EEM 527 Elektronik Harp 3-0-0 3 7
EEM 511 Bilgi Kuramı 3-0-0 3 7
EEM 538 Otonom Robotlar 3-0-0 3 7

EEM 516
Sayısal Haberleşme 
Kuramı

3-0-0 3 7

EEM 504 Sistem Kuramı 3-0-0 3 7
EEM 525 Telsiz ve Mobil Ağlar 3-0-0 3 7
EEM 554 Bilgisayarlı Görme 3-0-0 3 7

EEM 575
Akım Modlu Analog 
Devre Tasarımı

3-0-0 3 7

EEM 513 Bilgisayar Ağları 3-0-0 3 7
EEM 515 Bilgi Güvenliği 3-0-0 3 7
EEM 561 Biyoelektrik 3-0-0 3 7

EEM 553
Bulanık Mantık ile 
Modelleme ve 
Kontrol

3-0-0 3 7

EEM 537
İleri Sayısal Kontrol 
Sistemleri

3-0-0 3 7

1. Dönem Seçmeli - 2091_SECMELI1 

Ders Kodu Ders Adı Teorik Uygulama Lab Kredi AKTS

EEM 500

Bilimsel 

Araştırma 

Metotları ve 

Mesleki Etik

3 0 0 3 7

EEM 501

Olasılık 

Kuramı ve 

Stokastik 

Süreçler

3 0 0 3 7

2091_SECMELI1
1. Dönem 

Seçmeli
- - - 12 28

 Toplam 6 0 0 18 42
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Tezli Yüksek Lisans Öğretim Planı

Ders Kodu Ders Adı T-U-L Kredi AKTS

EEM 534 Kestirim Kuramı 3-0-0 3 7

EEM 524 Analog Tümleşik Devreler 3-0-0 3 7

EEM 574 Fiberoptik Sistemler 3-0-0 3 7

EEM 555 Görüntü İşleme 3-0-0 3 7

EEM 517 Yapay Sinir Ağları 3-0-0 3 7

EEM 545 Yenilenebilir Enerji Alanında Özel 

Konular 3-0-0 3 7

EEM 556 Örüntü Tanıma 3-0-0 3 7

EEM 572 Optoelektronik 3-0-0 3 7

EEM 531 İstatistiksel İşaret İşleme 3-0-0 3 7

EEM 512 Bilgi Tabanlı Sistemler 3-0-0 3 7

EEM 514 Kuantum Bilgi Bilimine Giriş 3-0-0 3 7

EEM 526 Haberleşme Sistemleri 

Mühendisliği
3-0-0 3 7

EEM 562 Biyomedikal İşaret İşleme 3-0-0 3 7

EEM 536 Robotiğe Giriş 3-0-0 3 7

EEM 552 Sayısal Sistem Tasarımı 3-0-0 3 7

Ders Kodu Ders Adı Teorik Uygulama Lab Kredi AKTS

EEM 570 Seminer 0 2 0 0 4

2091_SECMELI2
2. Dönem 

Seçmeli
- - - 12 28

 Toplam 0 2 0 12 32

Ders Kodu Ders Adı Teorik Uygulama Lab Kredi AKTS

EEM 580
Yüksek 

Lisans Tezi
0 1 0 0 30

EEM 590
Uzmanlık 

Alan Dersi
4 0 0 4 30

 Toplam 4 1 0 4 60

2.Yarıyıl

3.Yarıyıl

2. Dönem Seçmeli - 2091_SECMELI2 
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Doktora Öğretim Planı

Ders Kodu Ders Adı Teorik Uygulama Lab Kredi AKTS

EEM 701

Bilimsel 

Araştırma 

Yöntemleri 

ve Etik

3 0 0 3 7

Aktif 

Öğretim 

Planı 1. YY 

Dr.

1.Dönem 

Seçmeli 
   12 28

Toplam  3 0 0 15 35

Ders Kodu Ders Adı T-U-L Kredi AKTS

EEM 723 Güç Sistemleri Dinamiğinin Analizi 3-0-0 3 7

EEM 709 Hava ve Su Üstü Robotiği 3-0-0 3 7

EEM 711 Uyarlamalı Sinyal İşleme 3-0-0 3 7

EEM 714 Sayısal Haberleşmede İleri Konular 3-0-0 3 7

EEM 703
Olasılıksal Sinyal ve Sistem 

Yöntemleri
3-0-0 3 7

EEM 705
Düşük Gerilimli Analog Tümdevre 

Tasarımı
3-0-0 3 7

EEM 707
Doğrusal Olmayan Devreler, 

Sistemler ve Kaos
3-0-0 3 7

EEM 719 Doğrusal Olmayan Kontrol Sistemleri 3-0-0 3 7

EEM 721 Enerji Sistemlerinde Geçici Olaylar 3-0-0 3 7

EEM 715
Telsiz Haberleşmesinde Modülasyon 

ve Kodlama Teknikleri
3-0-0 3 7

EEM 713 Uydu Haberleşmesine Giriş 3-0-0 3 7

1.Yarıyıl 1. Dönem Seçmeli - Aktif Öğretim Planı 1. YY Dr.
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Doktora Öğretim Planı

Ders Kodu Ders Adı Teorik Uygulama Lab Kredi AKTS

EEM 702 Seminer 0 2 0 0 4

Aktif 

Öğretim 

Planı 2. YY 

Dr.

    2. 

Dönem 

Seçmeli

   12 28

Toplam  0 2 0 12 32

2.Yarıyıl
Ders Kodu Ders Adı T-U-L Kredi AKTS

EEM 718
Büyük Çaplı Çok Girişli Çok Çıkışlı 
Sistemler

3-0-0 3 7

EEM 710 Çoklu Robot Sistemleri 3-0-0 3 7

EEM 723
Güç Sistemleri Dinamiğinin 
Analizi

3-0-0 3 7

EEM 716 İleri Kodlama Kuramı 3-0-0 3 7

EEM 706 İleri Analog Tümdevre Tasarımı 3-0-0 3 7

EEM 720 Sezim ve Kestirim Kuramı 3-0-0 3 7

EEM 722
Elektrik Sistemlerinde 
Harmonikler

3-0-0 3 7

EEM 704
Elektrik-Elektronik 
Mühendisliğinde Eniyileme 
Modelleri

3-0-0 3 7

EEM 708 RF-Devre Tasarımı 3-0-0 3 7
EEM 712 İki Boyutlu Sinyal İşleme 3-0-0 3 7

EEM 714
Sayısal Haberleşmede İleri 
Konular

3-0-0 3 7

EEM 724 Fotonik İşaretler ve Sistemler 3-0-0 3 7

EEM 726 İleri Fiberoptik Sensör Sistemleri 3-0-0 3 7

EEM 728 Otonom Araçların Sertifikasyonu 3-0-0 3 7

EEM 717 Çok Antenli Telsiz Haberleşmesi 3-0-0 3 7

2. Dönem Seçmeli - Aktif Öğretim Planı 2. YY Dr.
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Doktora Öğretim Planı

Ders Kodu Ders Adı Teorik Uygulama Lab Kredi AKTS

EEM 760
Yeterlik 

Sınavı
0 0 0 0 30

Toplam  0 0 0 0 30

Ders Kodu Ders Adı Teorik Uygulama Lab Kredi AKTS

EEM 770
Tez 

Önerisi
0 0 0 0 30

Toplam  0 0 0 0 30

Ders Kodu Ders Adı Teorik Uygulama Lab Kredi AKTS

EEM 780 Uzmanlık Alan Dersi 4 0 0 4 60

EEM 790 Doktora Tezi 0 1 0 0 60

Toplam  4 1 0 4 120

3.Yarıyıl 4.Yarıyıl

5.Yarıyıl
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Araştırma Laboratuvarları

Saha Robotik Laboratuvarı (www.fieldrobolab.org)

• Saha Robotik Laboratuvarı, robotik ve yapay zekâ teknolojilerinin çeşitli alanlarda 
uygulanmasına odak lanan, disiplinler arası bir araştırma merkezidir. 

• Laboratuvar, Cumhurbaşkanlığı Strateji ve Bütçe Başkanlığı tarafından 
desteklenen Boğaziçi Üniversitesi Robotik ve Yapay Akıl Laboratuvarları (ROYAL) 
projesinin bir üyesidir.

• Hava ve kara robotik sistemleri, otonom araçlar, makine öğrenmesi, derin 
öğrenme, sağlık, çevre mühendisliği ve afet yönetimi gibi alanlarda yenilikçi 
çözümler geliştirmektedir.

Ekip Yapısı ve Üyeler:

Saha Robotik Laboratuvarı, alanında uzman akademisyenler, araştırmacılar ve 
öğrencilerden oluşan dinamik bir ekibe sahiptir. Laboratuvarın başında Doç. Dr. 
Haluk Bayram bulunmaktadır. Ekip, çeşitli disiplinlerden gelen araştırmacılar ve 
lisansüstü öğrencilerle birlikte çalışmaktadır. 
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Saha Robotik Laboratuvarı

Çalışma Alanları ve Faaliyetler
1. Hava Robotik Sistemleri:

İnsansız Hava Araçları (İHA) kullanılarak 
afet yönetimi, arama-kurtarma operas 
yonları, vahşi yaşam izleme ve çevre 
koruma gibi alanlarda gele neksel 
yöntemlere kıyasla daha hızlı, daha verimli 
ve daha güvenli çözümler 
geliştirilmektedir.  Bayram H, 2024. AI-driven aerial robots advance whale research. Sci. Robotics, 9.2. Otonom Kara Araçları:

Arazi şartlarında otonom hareket edebilen kara araçları için navigasyon, algılama ve kontrol 
sistemleri geliştirilmektedir. Bu kapsamda, Işık Algılama ve Mesafe Ölçümü (LIDAR) ta ban lı 
navigasyon sistemleri ve adaptif hareket planlaması üzerine çalışmalar yü rü tülmektedir.

3. Afet Yönetimi ve Arama – Kurtarma:

Afet durumlarında enkaz altındaki afetzedelerin tespiti ve lokalizasyonu için İHA'lar ve mobil 
baz istasyonları kullanılarak yenilikçi çözümler gelişti rilmektedir. Bu projeler, afet yönetimi 
süreçlerinde hız ve etkinliği artırmayı hedeflemektedir. 10



Saha Robotik Laboratuvarı

Çalışma Alanları ve Faaliyetler

4. Yapay Zekâ ve Makine Öğrenmesi: 

Derin öğ ren me modelleri ile iç mekân yüzey sı nıflan dır ması, su arıtma tesislerinde karar 
des tek sis temleri ve yenidoğan yoğun bakım ünite le rinde akıllı izleme gibi uygulamalar 
geliştirilmektedir.

5. Çevre Mühendisliği ve Su 
Arıtma Teknolojileri:

 Su ve atık  su arı tı mında ozonlama, 
orga nik mad de giderimi ve termal 
tabaka laşma gibi konularda ya pay 
zekâ ta ban lı karar destek sis temleri 
üzerine çalışmalar ya pıl maktadır. 
Bu alanda, pilot tesisler kurularak 
gerçek tesis lere en yakın sonuçlar 
elde edil meye çalışılmaktadır.

Soyer E Bayram H Saatçi M. 2024, “Ozonlama: Tanımlar, Deney Tasarımı ve Proses Kontrol”, 
İleri Oksidasyon Prosesleri El Kitabı, 11-38, İTÜ Yayınları.
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Araştırma Laboratuvarları

Nanoelektronik Simülasyon Laboratuvarı 

• Nanoelektronik Simülasyon Laboratuvarı, nano ölçekli elektronik cihazların 
tasarımı, analizi ve optimizasyonu alanında öncü araştırmalara imza atmak 
amacıyla kurulmuş bir araştırma laboratu va rıdır.

• Güncel simülasyon araçları, bilgisayar altyapısı ve 
disiplinlerarası çalışma olanak larıyla, aka demisyenler, 
araştırmacılar ve öğrenciler için bir çalışma ortamı 
sunmaktadır.

• Laboratuvarda; nanoelektronik bileşenlerin kuantum 
mekaniği, yarı iletken teknolojileri, yeni nesil 
transistör modelleri ve nanosensör tasarımları gibi 
alanlarda çalışmalar yürütülmektedir.

• Simülasyon yazılımları ve özel geliştirilmiş modeller sayesinde, malzeme 
özelliklerinden cihaz performansına kadar geniş bir yelpazede detaylı analizler 
yapılabilmektedir.
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Nanoelektronik Simülasyon Laboratuvarı 

• Araştırmacılar; Dr. Öğr. Üyesi İbrahim Genç ve Fizik Müh. bölümünden Dr. Öğr. Üyesi 
Semran İpek’tir. Yürütülen projeler çerçevesinde Endüstri Müh. Bölümünden Doç. Dr. 
M. Fatih Hocaoğlu, Atatürk Üniversitesi Bilgisayar Müh. Bölümünden Doç. Dr. Deniz 
Dal ile iş birlikleri yapılmıştır. 

• Başta TÜBİTAK projesinde bursiyer olmak üzere, lisansüstü çalışmalar, lisans bitirme 
projeleri ve çeşitli sanayi destekli projelerde bugüne kadar birçok öğrenci 
laboratuvarda görev almıştır. Öğrenciler ve bölümleri geniş bir dağılım 
göstermektedir:
▪ Sümeyye Cörüt (Nanobilim Doktora Programı)
▪ Rukiyye Kartal (Fizik Müh.)
▪ Sümeyye Karagül (Bilgisayar Müh.)
▪ Süleyman Emre Önsay (İTÜ, Elektronik Hab. Müh.)
▪ Bala Sevim Tatlı (Endüstri Müh.)
▪ Doğuş Çoban (İTÜ, Elektronik Hab. Müh.)
▪ Eren Alper (Elektrik-Elektronik Müh.)

Ekip Yapısı ve Üyeler:
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Araştırma Laboratuvarları

Optoelektronik Laboratuvarı 
• Optoelektronik Laboratuvarı, Optoelektronik cihazların tasarımı, analizi ve 

optimizasyonu alanında araştırma yapılması ve lisans, lisansüstü öğrencilerin 
derslerinde uygulama yapması amacıyla kurulmuş bir laboratu va rıdır.

• Laboratuvar içinde bulunan cihazlar ve elemanlar, 
lisans ve yüksek lisans öğrencilerinin küçük projeler 
yapmalarına müsaade etmektedir.

• Laboratuvarda; 3B Görüntüleme, tersine mühendislik, 
malzemelerin optik elektrik ve manyetik özelliklerinin 
tanımlanması, vb. konularında projeler 
yürütülmektedir. Ayrıca fiber-optik sensor ve 
uygulamaları konusunda kuruluşlar ile ortak 
çalışmalar yürütülmektedir.

• Laboratuvar, araştırmacılar ve öğrencilerden 
oluşan bir ekibe sahiptir. Laboratuvarın başında 
Prof. Dr. Zehra Saraç bulunmaktadır. 
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Araştırma Laboratuvarları

IMCOMLAB Laboratuvarı (www.imcomlab.com)

15

• Doç. Dr. Erdoğan AYDIN tarafından yönetilen imcomlab, yeni nesil kablosuz 
haberleşme sistemlerinin ve standartlarının teorik tasarımı, bilgisayar 
simülasyonu ve pratik deneylerine yönelik oldukça aktif teorik ve deneysel 
araştırmalar yürütmektedir. Grubumuz lisans ve lisansüstü öğrenciler tarafından 
kullanılmakta olup; birçok tez, makale ve proje Laboratuvarımızdan üretilmiştir. 

F. Cogen, E. Aydin, N. Kabaoglu, E. Basar and H. Ilhan, "Generalized Code Index Modulation and Spatial Modulation for High Rate and Energy-Efficient 
MIMO Systems on Rayleigh Block-Fading Channel," in IEEE Systems Journal, vol. 15, no. 1, pp. 538-545, March 2021.



IMCOMLAB Laboratuvarı 
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• 6G ve ötesi için İndis Modülasyonu, Yeniden Yapılandırılabilir Akıllı Yüzeyler, Ortam 
Tabanlı Modülasyon, MIMO Sistemler, Haberleşme İçin Yapay Zeka, Enerji Verimli 
Haberleşme Sistemleri

• imcomlab, fiziksel katman iletişimiyle ilgili birçok alanda en yeni teknolojilerin teorik 
ve deneysel araştırmalarını gerçekleştirmektedir. Araştırma alanlarımız aşağıdaki 
gibi sıralanmaktadır:

B. Sagir, E. Aydin and H. Ilhan, "Deep-Learning-Assisted IoT-Based 
RIS for Cooperative Communications," in IEEE Internet of Things 
Journal, vol. 10, no. 12, pp. 10471-10483, 15 June15, 2023

B. A. Ozden, E. Aydin and F. Cogen, "Reconfigurable Intelligent 
Surface-Aided Spatial Media-Based Modulation," in IEEE Transactions 
on Green Communications and Networking, vol. 7, no. 4, pp. 1971-1980, 
Dec. 2023



Yürütülen / Dahil Olunan Projeler

Mobile Phone Based Victim Localization in Debris Using Multiple 
Aerial Robots
NVidia BTF
Yürütücü: Doç. Dr. Haluk BAYRAM

“Çoklu Hava Robotları Kullanılarak Enkazda Cep Telefonu Tabanlı Kazazede Yer 
Belirleme” Projesi, SDR ve İHA teknolojilerini birleştirerek, formasyon uçuşu 
yapabilen mobil baz istasyonları ile enkaz altındaki afetzedeleri tespit etmeyi 
hedefliyor.

Bu yenilikçi projede, NVIDIA ve “Bridge to Türkiye Fund  (BTF)” (Türkiye’ye Köprü 
Fonu) desteğiyle çalışmalar yürütülerek, telefon sinyalleri üzerinden yer tespiti 
yapılacak, İHA'ların koordine uçuş kabiliyeti sayesinde geniş alanlarda arama ve 
kurtarma operasyonları hız kazanacak, zamana karşı yarışan ekiplerin hayat 
kurtarma ihtimali artacaktır. 
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Yürütülen / Dahil Olunan Projeler

10-Nanometre altı nano-FET’lerin Kuantum İletim Özelliklerinin 
Hesaplanabileceği Simülatörün Geliştirilmesi
TÜBİTAK 1001
Yürütücü: Dr. Öğr. Üyesi İbrahim Genç

Proje, 10 nm altı nano-FET’lerin kuantum iletim özelliklerini simüle edebilecek bir 
yazılım geliştirmeyi hedeflemektedir. Kuantum tünelleme, kuantum limit ve 
Coulomb blokajı gibi etkilerin baskın hale geldiği bu boyutlarda, mevcut 
teknolojilerle cihazların elektronik davranışlarını doğru bir şekilde tahmin etmek 
zordur. Proje, Tight-Binding, k·p yöntemi, WKB ve Non-Equilibrium Green’s 
Function (NEGF) gibi ileri düzey teorileri ve tekniklerini kullanarak, farklı nano 
malzemelerden (örneğin, grafen, MoS₂, InP) yapılmış nano-FET’lerin kuantum 
iletim özelliklerini modellemeyi amaçlamaktadır.

Araştırmacılar: Semran İPEK, M. Fatih HOCAOĞLU, Deniz DAL
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Yürütülen / Dahil Olunan Projeler

• Preterm Yenidoğanların Yapay Zeka Tabanlı Kameralı Sistem 
ile İzlenmesi (Tamamlandı)
TÜSEB A
Yürütücü: Doç. Dr. Haluk Bayram

Mühendislik, tıp ve hemşirelik alanlarını bir araya getiren proje ile yenidoğan 
yoğun bakım      ünitelerinde akıllı izleme sağlanması hedeflenmektedir.

Araştırmacılar: Fahri Ovalı, Özlem Aksu

• Su Temin Edilen Kaynaklardan Su Çekilmesi için Termal 
Tabakalaşmaya Dayanan Karar-destek Sistemi
İMÜ BAP Patent
Yürütücü: Doç. Dr. Haluk Bayram
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Yürütülen / Dahil Olunan Projeler

• İndis Modülasyonu ve Ayarlanabilir Akıllı Yüzey Des tekli Ortogonal 
Zaman-Frekans Uzay Modülasyo nu nun Yeni Nesil Telsiz 
Haberleşmesi için Tasarımları

TÜBİTAK 1001
Yürütücü: Prof. Dr. Hacı İlhan
Araştırmacılar: Doç. Dr. Erdoğan Aydın, Burak Ahmet ÖZDEN

• İçme Suyu Arıtma Tesislerinde Organik Madde Giderim 
Mekanizmasının Optimizasyonu: Tasarım Önerileri ve İşletmede 
Karar Verme Mekanizmasının Geliştirilmesi

TÜBİTAK 1001
Yürütücü: Prof. Dr. Elif Soyer
Araştırmacılar: Doç. Dr. Haluk Bayram

• Su Arıtma Tesislerinde Makine Öğrenmesi Tabanlı Bütünleşik Su 
Çekme Derinliği Karar Sistemi (Tamamlandı)

TÜBİTAK 1002
Yürütücü: Prof. Dr. Elif Soyer
Araştırmacılar: Doç. Dr. Haluk Bayram
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Patent

Aydin E., Sagir B. and Ilhan H, A cooperative Patent and Trademark 
Office Patent, Patent No: 2023/006936, 2024.

Elektrik-Elektronik Mühendisliği Bölümü öğretim üyemiz Doç. Dr. Erdoğan AYDIN’ın 
patent başvurusu Türk Patent ve Marka Kurumu (TÜRKPATENT) tarafından yapılan 
değerlendirme neticesinde patent almaya hak kazandı. 

İstanbul Medeniyet Üniversitesi adına; Doç. Dr. Erdoğan AYDIN, Yıldız Teknik 
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